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WSTEP

Automatyzacja i robotyzacja w procesach magazynowania w ostatnich latach
znajduje coraz czestsze zastosowanie w wielu przedsiebiorstwach zaréwno tych
zagranicznych jak i polskich. Uwarunkowania ekonomiczne oraz rozwdj
informatyki sa przyczyna postepujacego réwnolegle procesu robotyzacji i
automatyzacji przemystu, ktéry jest kolejnym etapem wdrazania urzadzen
technicznych do procesow wytwérczych. O ile wczesniejsza rewolucja techniczna
w postaci mechanizacji polegata na stosowaniu w procesach produkcyjnych
réznego typu maszyn obstugiwanych przez cztowieka to automatyzacja i
robotyzacja umozliwita wyeliminowanie udziatu cztowieka z niektérych procesow.

Automatyzacja i robotyzacja przy kompletacji jednostek tadunkowych to gtéwnie
automaty i wyspecjalizowane roboty roznego typu i budowy stuzace do
transportowania, przenoszenia, sortowania, pakowania i ukladania towaréw i
produktow w pojedyncze lub zbiorcze jednostki tadunkowe. Wszystkie te
czynnosci dzieki zastosowaniu zautomatyzowanego i zrobotyzowanego procesu
magazynowania i kompletacji zdecydowanie usprawniaja i przyspieszaja przeptyw
materiatow przez magazyn i pozwalaja na efektywniejsza droge towaru do
ostatecznego nabywcy.

Celem pracy jest przedstawienie i przyblizenie zagadnien zwiazanych z
kompletacja jednostek tadunkowych w procesach magazynowania z



wykorzystaniem robotéw i automatoéw o roznej budowie, sposobie dziatania i
zastosowaniu.

Praca sklada sie ze wstepu, trzech rozdzialow oraz zakonczenia. W rozdziale
pierwszym zaprezentuje literaturowe ujecie automatyzacji oraz robotyzacji.
Skupie sie na omdowieniu podstawowych poje¢ i definicji zwigzanych z ta dziedzing
jak réwniez przedstawie historie, podziat i klasyfikacje robotéw oraz perspektywy
ich rozwoju. Rozdziat drugi z kolei przedstawi elementy gospodarki magazynowej
w procesach logistycznych wspotczesnej firmy. Bedzie to gtdéwnie prezentacja
rodzajow magazynow, ich funkcji oraz zadan, jakie stawia przed nimi
terazniejszosc.

Rozdziat trzeci natomiast, przedstawi zagadnienia zwigzane z kompletacja
tadunkow. Opisze w nim, czym jest, jak sie dzieli i jakie sa sposoby kompletacji w
procesach magazynowych a takze zaprezentuje proces automatyzacji i
robotyzacji, ktory jest wykorzystywany w tej fazie magazynowania.

Prace oparto na dostepnej literaturze przedmiotu zawartej w wydawnictwach
zwartych, czasopismach i stronach internetowych.
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